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QTIMELESS
LAITTEEN KAYTTOONOTTO

Arrow-laitteessa on akku paikalle asennettuna ja siina on tyypillisesti pieni varausaste
olemassa. Asenna akkulaturin latauskaapelin pistoke laitteen toisella puolella olevaan
littimeen ja kytke akkulaturin verkkopistoke pistorasiaan.

Kytkettdessa laturi verkkoon ja sitten Arrow-laitteeseen, syttyy etupaneelin alaosassa
punainen LED-valo. Akun varaaminen tayteen kestaa noin 4 tuntia.

Alhaalla Arrow-laitteen etupaneelissa on LED-varausaste naytto. Painamalla nappainta
nayton vieressa, ilmaisee Arrow-laite akun varausasteen.

Kun akku on varautunut tayteen, irrota akkulaturi. Ota antennikaapeli (numerosarja
CC12826 + 12827) ja kytke antennikaapelin toinen paa antenniin (punainen suojakupu
liittimen paalld) seka toinen paa Arrow-laitteeseen (musta suojakupu liittimen paalla).
Huomioithan, etta kaapelin liittimessa on ohut piikki keskella liitinta, joka ei kesta
taivutusta vaan liitin pitaa asettaa aluksi paikalle ja vasta sen jalkeen kiristaa liitinmutteria.

AKUN LATAAMINEN

f—

. Kayta ainoastaan laitteen mukana tulevaa laturia akun lataamiseen.

2. Kytkettaessa laturi verkkoon ja sitten Arrow-laitteeseen, syttyy etupaneelin
alaosassa punainen LED-valo. Akun varaaminen tayteen kestaa noin 4 tuntia.

3. Alhaalla Arrow-laitteen etupaneelissa on LED-varausaste naytto. Painamalla
nappainta nayton vieressd, ilmaisee Arrow-laite akun varausasteen (mikali ei yhtaan
vihreda paalla, lataa akkua).

4. Mikali akun varausaste on paassyt taysin nolliin, voi punaisen LED-valon syttyminen
kestaa 30 minuuttia, jonka jalkeen se syttyy ja lataaminen alkaa. Mikali valo ei syty,
irrota laturi laitteesta ja kytke se uudelleen laitteeseen.

5. Akkupaketissa on my0s sisainen [ampdtilan valvonta, joten Arrow-laitteen pitaa
saavuttaa vahintaan +5 °C lampatila ennen latauksen alkamista. Eli jos laite on ollut
kaytossa ulkona pakkasessa, ei laitetta voi kytkea heti laturiin tultaessa sisatiloihin.

6. Arrow-laite voi olla lataamatta max. 3kk. Mikali laite on lataamatta pidemman aikaa,

voi Li-lon akku vioittua.
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ARROW-LAITTEEN LED-VALOT

Salama LED: Palaa punaisena ladattaessa. Kun varausaste alhaisena, valo alkaa vilkkua
15-20 minuuttia ennen automaattisista laitteen sammuttamista.

GPS LED: GPS vihrea LED-valo menee péaalle heti, kun Arrow-laite saa sijaintitietoa ja/tai
sijainninkorjaustietoa. Vilkkuva LED-valo merkitsee virhetoimintoa Arrow-laitteessa.

DGPS LED: DGPS LED-valo on paallg, kun Arrow-laite DGNSS-tilassa. Ehtona on se,
ettd Arrow-laite on saanut sijainninkorjaustietoa (katso DIFF LED). Mikali LED-valo vilkkuu,
voi se johtua seuraavista seikoista:

1. Arrow-laite ei vastaanota endd DGNSS korjausdataa (DIFF LED ei ole paalld)

2. Asetettu PDOP-arvo on ylitetty
Mikali LED-valo ei ole paalla, Arrow-laite ei vastaanota DGNSS korjausdataa.

DIFF LED: DIFF (keltainen) LED-valo on paalla jatkuvasti, kun Arrow-laite
vastaanottaa SBAS/EGNOS (parempana kuin 150 BER) tai RTK/DGNSS korjausdataa.
Esimerkiksi jos EGNOS signaalin voimakkuus on alhainen (BER korkeampi kuin 150),
mutta vastaanotin on lukittuna EGNOS-satelliittiin, LED-valo vilkkuu talldin osoittaen, etta
lukitus on marginaalinen.

BT LED: Bluetooth sininen LED-valo on paalla jatkuvasti, kun Arrow-laitteen ja dlykdnnykan
valilla on Bluetooth-yhteys paalla. LED-valo valkkyys, jos yhteytta ei ole saatavilla.

USB-portti: Konfigurointi (tarvittaessa), RTCM korjausdatan ja NMEA viestien
lahetys/vastaanotto.
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EOS TOOLS PRO ASETUKSET ANDROID ALYPUHELIMELLE
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. Asenna Eos Tools PRO sovelluskaupasta puhelimeesi (Google kauppa — Kirjoita

haku "Eos Tools PRO” — "Asenna” — "Avaa”)

Laita Arrow-laite paalle

Valitse puhelimesta "Asetukset” — "Bluetooth” — Valitse "Kaytossa” — Parita
Arrow-laite laitepariksi puhelimesi kanssa

Kaynnista Eos Tools Pro sovellus ja muodosta yhteys Arrow-laitteeseen
Sovellus pyytaa laittamaan paalle valesijainnin "Mock Location” - Valitse "Ok”
Laita "Replace Device Location” paalle

Jata sovellus taustalle

Puhelimesta "Asetukset” — "Tietoja puhelimesta” — "Ohjelm. tiedot”

Napauta vah. 7 kertaa “Koontiversio” tai "Ohjelmistoversion numero - Jarjestelma”
Valitse "Kehittajaasetukset”

Muuta "Pois paalta” — "Paalla”

Rullaa nayttoa alaspaéin kohtaan: "Valitse valesijaintisovellus”

Valitse valesijaintisovellukseksi "Eos Tools PRO" — Sulje asetukset

Palaa Eos Tools PRO -sovellukseen

Jos kayttdjan sovellus on asennettu samalle laitteelle (i0S/Android/Windows) kuin Eos
Tools Pro, niin sovelluksen on muodostettava yhteys Eos Tools Prohon localhost
127.0.0.1:30230 kautta (WLAN pois paaltd). Kun yhteys muodostuu, Eos Tools Pron
toimittamat NMEA-tiedot ovat sovelluksen kaytettavissa.:

pON~

Valitse "Settings”

Valitse "TCP server”

Valitse NMEA > "TCP server” paalle
Aseta portin osoitteeksi: 30230

PS: Valttamatta ei tarvita valesijaintia, jos asiakkaan oma karttasovellus on yhteydessa
Eos Tools Pro:hon TCP Serverin kautta.

Mikali halutaan konfiguroida Arrow-laitteen asetuksia ja monitoroida GNSS dataa, niin ne
voi tehda Windows-pohjaisella ohjelmistolla: Eos Utility (https://eos-
gnss.com/products/software/eos-utility)
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"DIFFERENTIAL" VALIKKO

MML DGNSS sijainninkorjaus -palvelun maarittaminen

Napauta puhelimen nayton alalaidasta "Differential” ja valitse “Source”: "NTRIP”

Valitse "HTTPS”

Syota IP-osoitteeksi (IP): IP-osoite tulee rekisterdinnin yhteydessa
Syota porttinumeroksi (Port): 2105

Syota kayttajatiedoksi (Username):

Syo6ta salasanaksi (Password):

Valitse haluttu palvelu (Select Mountpoint): Valitse ” DGNSS-MSM1”
Laita “Auto-start streaming” paalle

Paina (Push): START

O O O O 0O O O O

Kuinka tietaa, etta karttasovellus saa sijaintikorjattua paikannustietoa Arrow-laitteelta?

a) Arrow-laitteen etuosassa on “DIFF” LED-valo, joka on palaa keltaisena koko ajan,
kun Arrow-laite vastaanottaa DGNSS/RTK korjausdataa.

b) Alykannykka halyttas, jos viimeisesta sijainnin korjausdatan vastaanotosta on
kulunut enemman aikaa kuin kohdassa “Differential Age” maaritelty aika.

c) Alykannyk&n "Position” ndytdssa kohdat:

a. "Mode” (Ndyttaa sijainninkorjauksen tilan: “No fix” (Ei korjattu
paikannustieto), "Fix (Korjattu paikannustieto), 3D Fix (3D korjattu
sijaintitieto) jne.)

b. “Diff Status” (Nayttda mita sijainnin korjausmenetelmaa kaytetaan
paikannuslaskennassa)

c. “Diff Age” (Laskuri ndyttaa ajan, milloin viimeksi on saatu sijainnin
korjausdataa)

“Auto-start streaming”

Jos “Auto-start streaming” valitaan, muodostetaan yhteys automaattisesti
sijainninkorjaus-palveluun ja korjausdataa aletaan ottaa vastaan heti, kun Arrow on
kytketty Bluetoothilla alypuhelimeen.

“Use Static GGA”
Mahdollistaa 3D paikannuksen ja paikannustarkkuus-tietoja. Oletusarvo: "Inactive” (Ei
paalld).
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“ALARM"” VALIKKO

“Alarm” valikossa voidaan maaritella halytysrajat. Esimerkiksi, jos asettaa satelliittien
maaraksi 7, kayttdjaa halytetdan (ja naytolla naytetdan halytystieto, jos tdma vaihtoehto on
valittu), kun kdytéssa olevien satelliittien maara on pienempi kuin 7.

Huom! “Alarm” valikossa maaritellyt halytysrajat ovat vain halytyksia varten eli ne eivat
muuta Arrow-vastaanottimen perusasetuksia lainkaan.

“Defaults”
“Defaults” on erilaisia valmiiksi maariteltyja asetuksia eri kayttéymparistoihin, jolloin
kayttajan ei tarvitse maaritella jokaista parametria itse:

o Submeter (paikannustarkkuus alle Tm)

o Forestry (kdyttd6 metséssa)

o Subfoot (paikannustarkkuus alle 30cm)

o RTK (RTK paikannustarkkuus)

o All off

“Differential”

Tassé voidaan madritelld alin taso halutulle paikannustarkkuudelle (jossa "RTK Fixed” on
paras ja "Any DGNSS” on huonoin). "All off” mahdollistaa kaiken tyyppiset
paikannustarkkuudet, jopa ilman ulkoista sijainninkorjaus-palvelua.

“H RMS Limit”
Horisontaalisen virheen maarittely, RMS (RMS = Root Mean Square, ja tdsséa yhteydessa
tarkoitetaan 68% luotettavuutta paikannukselle).

“3D RMS Limit”
3D horisontaalisen ja vertikaalisen virheen maarittely (3D tarkoittaa yhdistettya virhetta).

“PDOP Mask”

Tassa maaritellaan rajat paikannuksen tarkkuudelle ja laadulle (ts. paikannustarkkuuden
heikentymiselle). Parametri tarkoittaa arvoa teoreettiselle paikannustarkkuuden
saavutettavuudelle (suhteessa kaytossa oleviin satelliitti konstellaatioihin). Mitd suurempi
arvo, sitd huonompi paikannustarkkuus saavutetaan: 1 on hyva ja 100 on huono.
Suositeltava arvo on 4.

“Number of Sats”
Tassa madritellaan satelliittien minimi maara, jotka hyvaksytaan paikannustarkkuuden
laskentaan.

“Differential Age”

Tassa madritellaan, kuinka monta sekuntia saa olla viimeisesta sijainninkorjauspalvelun
korjausdatan vastaanotosta. RTK:lle aika pitda olla 10sek (tai alle) ja DGNSS:lle
hyvaksyttava raja on 60sek.

Kéaytettdessa SBAS/EGNOS sijainninkorjaus-satelliitteja (ja saataessa yhteys niihin), aika
voi olla jopa 36000sek, koska Arrow-vastaanotin kayttaa patentoitua COAST-algoritmia,
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joka mahdollistaa off-line (yhteys menetetty EGNOS-satelliitteihin) korjausten laskennan
max. 45 minuutin ajaksi. Kuitenkin mita lyhyempi aika, sitd parempi paikannustarkkuus.

“Lost connection”

Kun tdma asetus on paalla ("ON”), kayttajaa halytetaan, jos yhteys alypuhelista Arrow-
laitteeseen on poikki. Tama kannattaa laittaa "OFF"-asentoon, jos Arrow-laitteesta
kytketaan virrat pois paalta ja jos "Continuous Alert” on asetettu "ON"-asentoon.

“Continuous Alert”

Kun tdma asetus on pois paalta ("OFF”), kayttdjaa halytetdan kolmella piippauksella
jokaisesta halytyksesta. Jos asetus on paalla ("ON”), piippaukset jatkuvat niin kauan,
kunnes héalytyksen aihe on korjattu.

“Local Notifications”
Tassa maadritellaan, mikali halutaan viesti/muistutus naytolle halytyksista.

“POSITION” NAYTTO

Useimmat taman nayton tiedoista ovat samoja kuin edella kuvatussa "Alarm” valikossa.
Huom! Mikali tassa arvot poikkeavat “Alarm” valikossa annetuista, muuttuvat arvot
naytolla mustasta varista punaiseksi.

MH RMS"
Horisontaalinen virhe, RMS (RMS = Root Mean Square, ja tdssa yhteydessa tarkoitetaan
68% luotettavuutta paikannukselle).

"V RMs"
Vertikaalinen virhe, RMS (RMS = Root Mean Square, ja tdssa yhteydessa tarkoitetaan 68%
luotettavuutta paikannukselle).

“3D RMS”
3D horisontaalisen ja vertikaalisen virheen maérittely (3D tarkoittaa yhdistettya virhetta).

“Heading”

Nayttaa kompassin tapaan suunnan, johon kayttdja on kulkemassa. Kayttdjan on kuitenkin
kuljettava vahintaan nopeudella 2 km/h saadakseen tarkan suunnan. "Heading” arvo (ja
nopeusarvo "Speed”) voivat kuitenkin muuttua, vaikka kayttdja seisoo paikallaan. Tama
johtuu teknologiasta, jota kaytetaan suunnan ja nopeuden laskentaan, eika siita tarvitse
valittaa.

MMode"
Nayttaa sijainninkorjauksen tilan: “No fix” (Ei korjattu paikannustieto), "Fix (Korjattu
paikannustieto), 3D Fix (3D korjattu sijaintitieto) jne.

“Diff Status”
Nayttaa mita sijainnin korjausmenetelmaa kaytetaan paikannuslaskennassa.
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“Diff Age”
Laskuri nayttaa ajan, milloin viimeksi on saatu sijainnin korjausdataa.

“Diff Station ID”
Nayttaa sijainninkorjaus-palvelun ID-numeron.

"SATS in View”
Nayttaa kaytettavissa olevien paikannussatelliittien maaran.

"SATS Used”
Nayttaa paikannukseen kaytettyjen satelliittien maaran.

“SETTINGS" VALIKKO

“Altitude units”: “Meters” (Korkeuden mittayksikkd metreja)

“Altitude Reference”: “Ellipsoidal”

Eos Tools Pro for Android paikannuspalvelu kayttaa joko "Ellipsoidal” tai “Receiver MLS”
korkeutta. Koska "Receiver MLS” korkeus on epatarkka menetelma, suositellaan
kaytettavaksi “Ellipsoidal” korkeutta. Talloin on helpompaa maaritella paikallinen GEOID-
malli (maanpinna muoto) suoraan GIS-sovelluksen kerdamaan tietoon ja syottaa vasta sen
jalkeen "Receiver MLS" korkeus.

“Antenna Height (m)”: Sy6ta korkeus, jolla antenni sijaitsee maanpinnasta

Mikali korkeusaseman kaytto ei ole kayttajalle tarpeellista, voidaan tama tieto jattaa
syottamatta. Jos kaytetaan RTK datan keraamista ja GIS-sovellus vaatii korkeusaseman
mittaamista, syotetaan tahan antennin korkeus maanpinnasta.

“Offset Position”: “Off”

Eos Tools Pro (i0OS alkaen versiosta 1.64.7 ja Android versiosta 1.46.25) tarjoaa Offset-
ominaisuuden sijaintiedon siirtymille. Huomaa, etta uusi laskennallinen sijainti siirretaan
myos kaytettyyn karttasovellukseen, ja siksi on tarkeaa, etteivat siirtymat tuplaannu.
Esimerkiksi kaytettaessa ArcGIS Cllector-sovellusta, suositellaan kaytettavaksi
sovelluksen sisdaanrakennettua On-The-Fly (OTF) siirtyman muutosta ja "Offset Position” =
"Off”.

Mikali kayttamasi karttasovellus ei tue OTF:&a, niin silloin voidaan kayttaa tata
menetelmaa. Talloin kenttaan syotetaan arvot, jotka saadaan seuraavalla laskukaavalla:
kohteen koordinaatit (miinus) nykyisen paikan koordinaatit. Saadut arvot syotetdaan "Offset
Position” kenttaan.

“Auto-Launch Esri Collector”: Off (jos kaytat Esri Collector GIS-sovellusta = On)
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